Journée Lauric GARBUIO é

Vincent DEBUSSCHERE ;
)f/‘

" 1

My~

‘ E
:
Lo _«'.'
l 2y
=5 ) s
\
=

Développe 11

Des solution
du composant dau

4 GRENOBLE

G2€Elab UCA INP
£°.5 i

Grenoble Alpes UGA

-

i,

e~



A A4

Travaux communs

Micro-réseaux
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. Kevin BANJAR-NAHOR stabilité des micro-reseaux et contréle “low-tech”

Vidéo de Kevin




v Kathleen Mallard Conception durable de micro-reseaux isolé
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Multi-criteria assessment method 12,
K. Mallard, L. Garbuio, V. Debusschere



v Audrey Moulichon Machine synchrone virtuelle adaptative b
pour microgrids 100% renouvelables
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v Hassan Issa Intelligence artificielle pour le controle des convertisseurs statiques
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